edasise projekteerimise kaigus. Vastavalt
asistele projektlahendustele maéaratakse
ira ka vajalik tinavamaa-ala laius.
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Perspektiivse tdnava ja Voru ténava ristmikupiirkonnas

on tanavamaa-ala maaramisel arvestatud vbimalusega,

et antud liiklussdlm lahendatakse kahetasapinnaliselt
(vajalik maaeraldus Stratum OU poolt 2004.a koostatud
"Sadamaraudtee koridori kavandatud Riia tdnavat Turu
tdnavaga Ghendava tanava eelprojekt"). Antud liiklussdime
projekteerimisega peab kaasnema tasuvusarvutus.
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