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TINGMÄRGID

Fr. R. KREUTZWALDI TN 62 DEATAILPLANEERING

07.07.2022 4 5 1:500 A0

EESTI MAAÜLIKOOL

2021-074

Teele Nigola

Silvia Türkson

Priit Paalo
PÕHIJOONIS
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planeeringuala piir

olemasolev krundipiir

olemasolev hoone

planeeritud hoonete maksimaalne ehitisealune pind

planeeritud piirdeaed

planeeritud autovärav

olemasolev piirdeaed

planeeritud sõidutee

olemasolev ja planeeritud jalgtee

planeeritud hoonestusala

planeeritud võimalik puu asukoht

EHITUSÕIGUS

Märkused:

1. Detailplaneeringu alusplaaniks on Kobras AS-i poolt veebruaris 2021 mõõdistatud digitaalne geodeetiline

alusplaan “ Fr. R. Kreutzwaldi tn 62 geodeetiline mõõdistus ” mõõtkavas 1:500 (töö nr 2021-046). Mõõdistuse

koordinaadid on L-Est 97 süsteemis, kõrgused EH2000 süsteemis. NB! Mõõdistatud ca 25 cm lumikattega.

2. Joonise parema loetavuse huvides on planeeringuala piiri nihutatud veidi välja poole selle tegelikust asukohast.

3. Joonisel mõõdud esitatud meetrites.

4. Detailplaneeringu seletuskiri ja joonised on omavahel lahutamatult seotud planeeringu osad.

olemasolev säiliv kõrghaljastus

planeeritud võimalik kõrghaljastuse ala

planeeritud kopli võimalik asukoht

ümbertõstetav objekt

likvideeritav objekt

planeeritud võimalik jalgrattaparkla asukoht

lubatud sõidupöörded
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planeeritud parkimiskohtade arv

olemasolev bussipeatus

planeeritud haljasala

planeeritud alajaam

790

olemasolev hüdrant

planeeritud mootorsõiduki parkimiskoht

planeeritud tõstetud sõidutee

LÕIGE A-A

Planeeritud tänava põhimõtteline lahendus

M 1:100

LÕIGE B-B

Planeeritud tänava põhimõtteline lahendus

M 1:100

olemasolev geodeeilise põhivõrgu punkt nr 19385

koos kaitsevööndiga

planeeritud elektriauto parkimis- ja laadimiskoht

planeeritud tänavavalgusti
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